SERIE

ENCODER

INCREMENTAL

B Eixo Rigido

B Resolucdo até 5000 pulsos

B Didmetro 61mm com flange
redonda em aluminio

m Com varias opgdes de
cabos e conectores

CARACTERISTICAS MECANICAS
Base Aluminio
Tampa Zamak
Eixo AcO Inox.
Rolamentos 60002z
Peso 0,4 kG
Grau de protecdo (padréo) P54
Rotacdo maxima 6000RPM
Carga radial mdxima 15kG
Carga axial mdéxima 15kG
CARACTERISTICAS ELETRICAS
Alimentacdo 5 a 28vdc
Corrente total mdxima 80mMA
Corrente mdxima por saida 20mA
Frequencia maxima 130kHz
Temperatura de operacdo -10 a +80°C
Pulsos por giro até 5000
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Ligagcdo do Encoder
Cabos Conectores
4 vias 5 vias e 8 vias 5 polos 7 polos 10 polos 12 polos
Comum preto marrom 1 F F 1
+ Vce vermelho vermelho 2 D D 2
Canal A azul laranja 3 A A 3
Canal B branco amarelo 4 B B 4
Canal0 | - verde 5 C C 5
CanalA/ | - azul - - H 6
CanalB/ |  --—--- violeta - - [ 7
Canal0Q/ | - cinza - J 8
Codigo para compra
1 0 * * * * * * * * * *
\ [ [ \
Numero de pulsos por Giro
10 = Tipo 10 1=1 Canal (A) P P

* Diametro do Eixo

06 = 6 x 13mm
10 =10 x 19mm
38 = 3/8 x19mm

0=HTL7272
Alim. 5/28V Saidas 5/28V)

2 =2 Canais (AB)
3 = 3 Canais (ABO)
4 = 4 Canais (AB+ AB)
6 = 6 Canais ABO+ABO

1 = Cabo (2 metros)

C = Conector 5 polos (MIC)
7 = Conector 7 polos (MS16)
6 = Conect.10 polos (MS18)
0 = Conect.12 polos (RC12)
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Entre 0001 e 5000

Fixagédo de cabos e conectores

1 = Fixacao Axial
2 = Fixagao Radial
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